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Elementos para el Sistema de Control
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Potenciometros

Selectores de Referencia

* Selectores potenciométricos
* Selectores numéricos
* Selectores mecanicos
» Teclados

* Paneles de operador

Panel de Operador
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Tipos de Sensores

» Mediciones Eléctricas
— Tension, corriente, potencia, conductividad ...
* Mediciones Térmicas
— Termistores.
— Termopares.
— Pirometros (laser, infrarrojos, opticos).
* Mediciones Mecanicas
— Desplazamiento, posicion, distancia y nivel.
— Transductores de fuerza.
— Transductores de movimiento: velocidad y aceleracion.
* Mediciones en Fluidos y Gases
— Transductores de presion.
— Transductores de flujo y caudal.
* Mediciones en Procesos Quimicos
— PH, concentraciones, deteccion de gases, humedad ...
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Sensores de Temperatura Termistor

* Termistores. .:“-- S——

 Termopares.
* Pirometros (laser, infrarrojos, Opticos).
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Sensores de Fuerza, Movimiento y Posicion

* Desplazamiento, posicion, distancia y nivel.
* Transductores de fuerza.
* Transductores de movimiento: velocidad y aceleracion.

Células de Carga
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Distancia por
Ultrasonidos

PRSP

Encoders y Tacodinamos

Desplazamiento
Lineal
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Sensores para Fluidos y Gases

» Transductores de presion.
* Transductores de flujo y caudal

Transmisor de preslic'm, presion apsoluta, SITRANS F
presion diferencial, caudal y nivel. Uttrazanic flowmetars
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Sensores/Actuadores Todo/Nada P“'s'f”’e Selectores, ...

» Senal binaria Activo/Inactivo
» Actuacion On/Off

Termostatos

Cilindros Neumaticos e Relés, Contactores, Solenoides, ...

Hidraulicos de Simple y Valvulas Todo/Nada
Doble Efecto

|
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Actuadores

 Accionamientos/motores

* Fuentes de tension y corriente lineales
» Valvulas proporcionales y todo/nada
 Elementos hidraulicos y neumaticos

e
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Accionamientos

Variable para Motores

Proporcional
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Cilindros Hidraulicos Valvula Todo-Nada Bomba Hidrailica Motor con Accionamiento Incorporado
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Reguladores
» Todo/Nada
» PID Analogicos
« PID Digitales
* Controladores digitales avanzados:

— Predictivos, adaptativos, multivariables
— Identificacién, autosintonizacién, fuzzy
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Griferia Termostatica

* Selector: mando giratorio para seleccionar la temperatura

* Sensor: cilindro deformable sensible a la temperatura

» Regulador: la deformacion del propio sensor produce un comportamiento PI
* Actuador: valvula desplazable
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Control de Velocidad y Posicion de Motores Eléctricos (I)

* Sensores: tacodinamos, potenciometros, encoders absolutos e incrementales
* Selector, regulador y actuador en el acionamiento

Encoder Dinamo Motor Reductora Encoder v

[ncremental absoluto Trmr Ty

DIP Switches
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Control de Velocidad y Posicion de Motores Eléctricos (II)
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Sistemas de Supervision de Procesos y de Fabricacion
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